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http://moodle.epfl.ch/course/view.php?id=14237
https://people.epfl.ch/sylvain.brechet?lang=fr
https://www.epfl.ch/index.fr.html


Table des matières

1 Etudier la mécanique page 1
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1.2.2 Dérivée d’une composition de fonctions 6

1.2.3 Développement limité d’une fonction 7
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2.3.7 Quantité de mouvement et vitesse 23

2.3.8 Dynamique du point matériel 25

3 Frottements et balistique 27

3.1 Forces de frottement 27

3.1.1 Frottements secs 27

3.1.2 Frottements visqueux 28



iv CHAPITRE 0. TABLE DES MATIÈRES
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6.1.1 Force de contrainte 71

6.2 Pendule mathématique 75
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13.2.1 Théorème de Huygens-Steiner 176

13.2.2 Energie cinétique du solide indéformable 177
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